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Por este conducto, los integrantes de Comité Tutorial del C. Audomaro Durán Bautista con número de control M13CE068
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tesis y le solicitamos la autorización de impresión definitiva.
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Cuernavaca, Mor., 29 de enero de 2016
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Asunto: Autorización de impresión de tesis
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P R E S E N T E

Por este conducto, tengo el agrado de comunicarle que el Comité Tutorial asignado a su trabajo de tesis
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