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1. INTRODUCCION

En los dltimos afios, se han introducido en el mundo de la industria
automotriz, una serie de innovaciones tecnoldgicas que han dado
como resultado un nuevo concepto de automoévil a nivel de: mayor
maniobrabilidad, mayor confort, mayor seguridad tanto pasiva como
activa, reduccion del peso, reduccion del consumo de combustible,
reduccion de emisiones de gases contaminantes, etc.

Antes de comenzar a explicar el funcionamiento del sistema de
direccion asistida eléctricamente debemos entender el concepto de
“Asistidas”

Direcciones asistidas: Son direcciones mecanicas a las que se les ha
dotado de algun sistema de ayuda (asistencia) a fin de permitir aliviar
el esfuerzo direccional ejercido por el conductor.

Por otra parte en este trabajo pretendo explicar el funcionamiento y
las partes que integran el sistema de direccion asistida
eléctricamente, que es una de los sistemas que hoy en dia, la
mayoria de los fabricantes incluyen en sus autos, pues
independientemente de ser un sistema que asiste al conductor, de
igual manera trabaja en conjunto con diversos sistemas de seguridad
del auto, como por ejemplo el sistema de control de estabilidad
(ESC), sistema de seguridad activa de frenos antibloqueo (ABS),
entre otros.

Bajo este concepto es fundamental conocer a profundidad el
funcionamiento de los elementos que conforman el sistema de
direccion asistida electronicamente, para hacer uso correcto del
mismo, por tal razon el tema del proyecto de aplicacion responde a
investigar, disefiar y construir una maqueta funcional de sistema de
direccion asistida eléctricamente.



5. Justificacion

5.1 Justificacion técnica.

Este proyecto de aplicacién de construccion, sobre una maqueta
funcional de direccidn asistida eléctricamente, servira de practica
para entender de manera demostrativa y significativa todo el
funcionamiento de este sistema.

5.2 Justificacidon econdmica

Debido a que actualmente en la industria automotriz, este sistema es
de los mas caros que existen en el mercado, con este proyecto se
pretende tener mas recursos para mejorar el equipamiento de los
talleres del tecnoldgico.

5.3 Justificacion social

Con este proyecto se pretende apoyar el conocimiento estudiantil, y
asi aumentar las oportunidades de crecimiento y formacion
profesional.
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