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Capı́tulo 1
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Ĩ
+ =

2

3

(
i
+
a + ai

+
b + a

2
i
+
c

)
= Ĩ
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Cortador de 1/8 in
Disipador de 

calor

Chip PC923 40N60PFD Disipador de 
calor



Apéndice B

Placa de sujeción

Cople

Sujetador de sensor 
de efecto Hall

Ranura para
 imán
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Placa de sujeción Imán
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de efecto Hall

Cople
Flecha del MI
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Apéndice C

Agujeros para 
colocar terminales

Agujeros para introducir 
herramienta de atornillado



Código

Módulo de conexiones

Sensor de 
efecto Hall

Circuito con acelerómetro Cople con imán



Apéndice D



30 4011

Cortador de 
3/8 inPlaca

Placa
Motor de 
inducción

Acelerómetro

MemoriaDsPIC30F4011



Apéndice E

A3144 1 kΩ 

0.1µF

5v

1 2 3

Pulsos



A3144 Resistencia de 1 kΩ 

Capacitor 0.1µF
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