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EJEMPLO # 1 Mecanismo de 4 eslabones.

Figura 1. Velocidad mediante centros instantaneos de un mecanismo de 4 eslabones descentrado.
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En el mecanismo de la Figura 1, se muestran las velocidades Vb, w2 mediante centros
instantaneos.
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EJEMPLO # 2 Mecanismo de 8 eslabones.
Figura 2. Velocidades mediante centros instantaneos de un mecanismo de 8 eslabones.
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El objetivo de este ejemplo es mostrar la velocidad lineal en el punto F. El lector puede
aprovechar este ejemplo y completarlo para determinar las velocidades en cada uno de los lados

del eslabdn 3.
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EJEMPLO # 3 Mecanismos de 4 eslabones.

Figura 3. Centros instantaneos de un mecanismo de 4 eslabones.
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El mecanismo de 4 eslabones mostrado en la Figura 3, tiene una velocidad de entrada constante en radianes
por segundo y se muestran las velocidades de los otros eslabones. Aqui el estudiante puede determinar las
velocidades relativas lineales del eslabon 3.
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EJEMPLO # 4 Mecanismo de 7 eslabones.

Figura 4. Velocidades mediante centros instantaneos de un mecanismo de 7 eslabones.

En esta figura se muestran las velocidades lineales de los principales eslabones, asi como del piston
en la corredera5. Con este ejemplo el estudiante podra determinar la velocidad lineal en el punto 23,
asi como la velocidad angular en el punto medio de la distancia de 12 a 23, y de 13 a 23.
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EJEMPLO # 5 Mecanismos de 4 eslabones.

Figura 5. Velocidades mediante centros instantaneos de un mecanismo de 4 eslabones.

/ |’
Al
7
/ :
7/ ‘
7/ It
/7 :
/7 |
//4 [
0 e N
Sif ,
Lol H
1 S |
// // ||
n

// // I | 1
/o | ',
// // I |
el |

P | 14 2
L i | !
L i b
| / / | |
| 74 / |
/
: / / i 3
|

Con este ejemplo mostrado en esta Figura 5, el alumno podra determinar las velocidades relativas en los
eslabones 2y 3.
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EJEMPLO # 6 Mecanismo de 4 eslabones.

Figura 6. Velocidades mediante centros instantaneos de un mecanismo de 4 eslabones.

El mecanismo mostrado en esta figura es de cuatro eslabones. Con este ejemplo el lector puede
determinar las velocidades en centro geométrico del eslabon 3, asi como de sus velocidades relativas

en su periferia.
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EJEMPLO # 7 Mecanismo de 4 eslabones.

Figura 7. Velocidades mediante centros instantaneos de un mecanismo de 4 eslabones.
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En este ejemplo se muestran las velocidades en la corredera. Aqui el alumno puede determinar con facilidad
la velocidad lineal al centro del eslabon 4.
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EJEMPLO # 8 Mecanismos de 4 eslabones.

Figura 8. Velocidades mediante centros instantaneos de un mecanismo de 4 eslabones.
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Con este ejemplo, el estudiante podra tener las herramientas para determinar la velocidad en el
centroide del eslabon 3, asi como las velocidades relativas del mismo eslabén.
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EJEMPLO # 9 Mecanismo de 4 eslabones.

Figura 9. Centros instantaneos de un mecanismo de 4 eslabones.
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Con este ejemplo, el estudiante podra tener las herramientas para determinar la velocidad en el centroide del
eslabon 2, asi como las velocidades relativas del mismo eslabon.
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EJEMPLO # 10 Mecanismo de 6 eslabones.

Figura 10.Velocidades mediante centros instantaneos de un mecanismo de 6 eslabones.
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Con este ejemplo, el estudiante podra tener las herramientas para determinar las velocidades lineal en las
esquinas de la chumacera 45.
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EJEMPLO # 11 Mecanismos de 4 eslabones.

Figura 11. Centros instantaneos de un mecanismo de 4 eslabones.

Con este ejemplo, el estudiante podra tener las herramientas para determinar la velocidad en el centroide del
eslabdn 3, asi como las velocidades relativas del mismo eslabon.
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EJEMPLO # 12 Mecanismos de 4 eslabones.

Figura 12. Centros instantaneos de un mecanismo de 6 eslabones.
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EJEMPLO # 13 Mecanismos de 6 eslabones.

Figura 13. Centros instantaneos de un mecanismo de 6 eslabones.
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Con este ejemplo, el estudiante podra tener las herramientas para determinar la velocidad en el centroide de la
caja de la chumacera.
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EJEMPLO # 14 Mecanismos de 4 eslabones.

Figura 14. Centros instantaneos de un mecanismo de 4 eslabones a diferentes angulos de rotaciones.
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EJEMPLO # 15 Mecanismos de 4 eslabones.

Figura 15. Centros instantaneos de un mecanismo de 4 eslabones a diferentes angulos de rotaciones.
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Figura 17. Tutorial I1.
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Figura 18. Tutorial 1.
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